‘ IC—Beispielprogramm: Fakultitsberechnung I

WfE[C:

in x;out y; loc z;
z «— 0;
y — 1

[ :if x =z goto l/;
z<+— 2+ 1;
Yy <—yx*xz
goto [
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mit Standardmarken:

in x;out y; loc z;
c 2 «— 0
Ly — 1
. if £ = z goto 7;
Lz — 2+ 1
PY Yz
: goto 3
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Beispiel: Flussdiagramm von 7TfI
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‘Beispiel: BB- und SI-GraphI

SI-Graph zu 7y: BB-Graph zu 7y:
tart start
star
| |

z«— 0
z«— 0
] y — 1
y«— 1 |
Tr = 2 _— Stop T—Z
z+—z+1
z+—z+1
¢ Y — Y*z
Y Y*2z |
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Beispiel: Common Subexpression Elimination.
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Ausgangsprogramm: Nach Common Subexpression Elimination:
(ohne iiberfliissige Kopieranweisungen)
start 1 start |1
z «— x + y; tvy «— x+y;z «— tvy;
t — x * z; t — x *x z;
2 2
u «— t*xt; Uy «—— T x ;U < Uy
7 +— 1 7 +— 1
| |
UV — T+ Y; v tuy;
- . Z — 2k 2; 3 — Z = 2% 2 3
if z >t goto ... if z >t goto ...
W «— T * Z; w «— t x t; W «— T * 2} W — tU;
goto ... 4 goto ... goto ... 4 goto ...
1 «— 1+ 1; 1 «— 1+ 1;
if 2 > 10 goto ... 6 if ¢ > 10 goto ... 6
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Gleichungssystem Available Expressions Analyse'

X, = (1,1,1,1,1,1,1) = d,
Xo = Xi

X3 = pa(Xa) U ps(Xe)

Xy p3(X3)

X5 p3(X3)

Xe = @a(Xq)Ups5(X5)

X, = X,=1(1,1,1,1,1,1,1)
X3 = (0,0,0,l,l,l,l)Hg@G(Xf;)
(0707071717191) |—|906((904|—|905>(903(X3)>) (*)
Xy = X5 =p3(X3)
Xe = (paUps)(X4)

mit @6((@4 L g05>(g03(b1, - ,b7))> = (O, 1,b3, 1, 1,0,0)
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Reaching Definitions Analyse und Konstantenfaltung'

Urspriinglicher Flussgraph:

1 start

/

2] z+— l1jy«—1;2z«—1

|

3| if z >0 goto ...

|

T <— Y+ 2

U ~— T + y;
4 U — U+ 2;
if u=2 goto ...
vz +y;
6
goto ...
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Nach Konstantenfaltung:

1 start

/

29| x— 1y «—1;z «— 1

|

3| if true goto ...

|

u<«— x + 1;

4 u<—u—|—1; — xr «— 3 5
if u=2 goto ...
v<+— x + 1;
6
goto ...
|
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Nicht-Entscheidbarkeit der Konstanzeigenschaft.

_ . © = (Vlist,Alist)
[mxo,...,CBm ] [Vﬁ:{aj‘lj...,xn}

0 U
[ 3}'0—0 J r___w___j
1 - Alist
y1 <0 yp — 1

[ out y1,...,Ym; J
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‘RDMF P. Transferfunktionen und Gleichungssystem'

904(d17d27d37d47d5) — (d3+d4+d57d27d37d47d5)
905(d17d27d37d47d5) — (d d27d4 + 2 d47d5)
906(d17d27d37d47d5) — (d17d3 +d47d37d47d5)

Vereinfachtes Gleichungssystem von (Fa):
Xi1= Xo=(T,...,T)

(*) X3 — (T7T717171) |—|906([904|—|§05 0904]<X3)>
X,= X3
X5 = @4(X3)
Xe = [pa s o0 ps](X3)
Dabei gilt:
[904|—|9050904]<d17"'7d5> — (d3+d4+d57d27d3|—|<d4+2>7d47d5>
we([pa U ws 0 wa])(dy,...,ds) = (d3+ds+ds,(dzU(ds+2))+ dy,

ds L (d4 -+ 2), dy, d5)
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RDMOP # RDMFP I

z «— 0;
if z=20 goto ... 1

T «— 2; T — 3;
Yy <=3 |2 Y — 2
goto ... goto ...

Z<—T+Y 4

v
5
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Nicht-Entscheidbarkeit der Konstanteninformationen RDf”OP I

start

T < Uz,
Yy<—1u1

if ... goto ..——=-—=|f ... goto ..

T — * ++uq; T — T ++up; 2 — (x=1y)
Y — Y TTU; Y <Y TTUp

L '
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Beispiel: Dead Code Elimination.

Ausgangsprogramm: Nach Dead Code Elimination:
1|e =Tty

UV — T * Y; UV — T *Y;
U «— U * T

vV — v + x; VU@

U — Y * Y; U — Y *Yy;

w «— 1 w <« 1
9 w — w + v; o w <— w + v;
P ut | e SR T
if 0 < z goto . .. if 0 < z goto ...

[V = w o w; 3|V wx w;
Z — U * V;

goto ...

goto ...
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